KOŁOWRÓT WYSOKI typu TRS 357

Kołowrót Wysoki  TRS 357

Model podstawowy ma jeden korytarz przejścia: wejścia lub wyjścia. Kołowrót TRS 357 powstał więc dla dokładnej kontroli wejścia pieszych w strefach lub budynkach o przejściach ograniczonych lub zabronionych wejście tylko dla personelu lub tylko kilku osób uprawnionych np. w bankach ,składach, składach, magazynach, salach komputerowych, strefach celnych, strefach technicznych np. lotnisk ,centrach badawczych cywilnych i wojskowych, basenach, bibliotekach itd.

Nowoczesnym kształtem wkomponowuje się harmonijnie w różne swym typem architektury otoczenie.

Zasady funkcjonowania 

W zależności od wybranego typu kontroli każdego z kierunków przejścia mamy różne modele kołowrotu (patrz na odwrocie ).
Opis

1. Szkielet metalowy ściany bocznej z blachy stalowej wytyczający korytarz przejścia .

2. Ściana z blachy nierdzewnej AISI 304 pozwalająca na zamontowanie akcesoriów takich jak: czytniki kart, domofony, klawiatura pinowa  itd .

3. Oś centralna z płytami górną i dolną, do zamontowania grzebieni ruchomych.

4. Zespół wewnętrzny obrotu osi, w osłonie z poliamidu.

5. Centralna część obrotowa składająca się z trzech grzebieni ustawionych co 120 stopni, wykonanych z malowanych rur stalowych o średnicy 34 mm, zabezpieczonych dodatkowo przed korozją .

6. Grzebień stały wykonany z pomalowanych rur stalowych.

7. Pokrywa górna z zamocowanym mechanizmem kontroli, zakończona elementem z pleksiglasu pozwalającego na zamontowanie, w opcji, oświetlenia sufitowego –strony przejścia.

8. Daszek boczny( jako opcja ) do instalowania na zewnątrz  w przypadku gdy istnieją potrzeby podwyższenia bezpieczeństwa .

9. Zespól napędowy elektromechaniczny sterowany przez cewki, krzywki zamknięcia otwarcia, krańcówki, dźwignie stabilizującą pozycjonowanie grzebieni ruchomych z siłownikiem hydraulicznym amortyzującym płynnie ruch. Standardowo ruch roboczy wynosi 1/3 obrotu bębna. Jako opcja jest możliwe przestawienie ruchu roboczego na 1/6 obrotu pełnego w celu uzyskania kontroli podwójnej.

10. Sterownik kontroli zasilania na 24 V (UPS) z transformatorem i szyną połączeniową.

11. Cokół podstawy ze stopkami do zamontowania pozostałych części kołowrotu (patrz na odwrocie) .

Zabezpieczenie powierzchni 

1. Zabezpieczenie antykorozyjne 

Szkielet metalowy jak również grzebienie ruchome kołowrotu są zabezpieczane antykorozyjnie poprzez fosfatację i cynkowanie a następnie jako operację końcową kataforezę katodową do grubości powłoki 20 (m.
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